
INSTRUKCJA
ROBOPIES TWIST

30004
FUNKCJA PILOTA ZDALNEGO STEROWANIA, 
INSTALACJA BATERII

PRZÓD KONTROLERA

Otwórz przedział na baterie i zainstaluj ją prawidłowo 

TYŁ KONTROLERA
Użyj 2 x „1,5V” AA baterii ( nie 

zawarte w zestawie) 

Kabel USB. Ładowanie trwa około 2h 

INSTALACJA BATERII

Przykrywka 
przedziału 
na baterie

NACIŚNIJ ODPOWIEDNI 
PRZYCISK NA 
KONTROLERZE,
A NASTĘPNIE DOTKNIJ 
ROBOPSA W CELU 
UZYSKANIA INTERAKCJI SENSOR DOTYKU

KIEDY CIĄGNIESZ PSA 
ZA OGON, OBRACA SIĘ 
I WYDAJE „PSIE” 
OGŁOSY



POŁĄCZENIE Z APLIKACJĄ MOBILNĄ

ZESKANUJ KOD QR, ABY POBRAĆ APLIKACJĘ MOBILNĄ

PRZY PIERWSZYM KORZYSTANIU Z APLIKACJI ZOSTANIESZ POPROSZONY O WYBÓR JĘZYKA 

NA SWOIM URZĄDZENIU WŁĄCZ BLUETOOTH, NASTĘPNIE URUCHOM ZABAWKĘ

DOTKNIJ PRZYCISK POŁĄCZ I WYBIERZ ZABAWKĘ (URZĄDZENIE), KTÓRE CHCESZ POŁĄCZYĆ



OPIS FUNKCJI

SKRĘĆ W LEWO

DO PRZODU

STOP

OBRACANIE

GŁOŚNIEJ

SKRĘCANIE

PROGRAMOWANIE
DOTKNIJ GŁOWĘ W CELU 
UZYSKANIA INTERAKCJI

POMPKI

MUZYKA / TANIEC

DO TYŁU

SKRĘĆ W PRAWO

SIAD

STÓJ

CISZEJ 

„SIKU”


